
「閉軌道の補正」正誤表 

 

頁 行 誤 正 

2 左 16 
+ F(f) du
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11 左 3, 4 a1
(-1)

と...を入れかえ、 列とベストコレクタに対

応する列を入れかえ、 

12 右 18 
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12 右 21 +M(s3 | s1) +M(s3 | s2) 
12 右 22 +M(s3 | s1) +M(s3 | s2) 
13 左 12 ... sin(ysN
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) ... ... sin(ysN
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) ... 

15 左 3 
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16 左 14 (4.6)の zc
( i)
は(4.2)で (4.6)のzc

(k ),zc
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はそれぞれ

akjq j ,aljq jで 

 


